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SISTEMA DE TRANSPORTE COLECTIVO
SUBDIRECCION GENERAL DE MANTENIMIENTO
GERENCIA DE OBRAS Y MANTENIMIENTO

DIRECTOR GENERAL : LIC. JORGE GAVINO AMBRIS
SUBDIRECTOR GENERAL DE MANTENIMIENTO : ING. JORGE JAVIER JIMENEZ ALCARAZ
GERENTE DE OBRAS Y DE MANTENIMIENTO : MTRO. MARTIN YANEZ NARANJO

mzagégomwm%“ ING. MANUEL FERNANDC GALINDO ALTAMIRANG m

susol ‘DE INGENIERIA Y PROYECTO METRO -
AREA DE PILOTAJE AUTOMATICO

COORDINADOR DE PROYECTO
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